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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(§) Leistungs-Anzapfumschalter 

Ein Leistungs-Anzapfumschalter weist einen ersten Mai- 
teserkreuz-Mechanismus zum Off nen der beweglichen Kon- 
takte von stationaren Kontakten vor der Bewegung der be- 
weglichen Kontakte in Verbindung mit Steuerelementen auf, 
sowie einen zwelten Malteserkreuz-Mechanismus zum 
Bewegen der beweglichen Kontal^te zu benachbarten sta- 
tionaren Kontakten. Der erste und zwelte Malteserkreuz- 
Mechanismus ist jeweils mit Malteserkreuz-Antrieben und 
Malteserscheiben versehen, welche durch die entsprechen- 
den Malteserkreuz-Antriebe (Qenever-Drlve) intermittle- 
rend angetrieben werden. 
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Beschreibiine Stationarkontakten durch einen zweiten Maltwer- 

uescnreiDung kreuz-Mechanismus bewegt werden und der erste Mai- 

j,ptell=«Wed,selvo,*htmgen,weldieBrp»«te- »» ^"jJSS^* .Bemje n»t einer Nut 

geschfltzten Art ist jedo^ kein Medium enthalten das d^^ht wgden^ konstruktivea Merkmalen der oben be- 

UchistdieOberflachederKontaktemrtem^^^^ S^'v^a Lem g^^cC^ 

schfltztenTransformatorwi ist cs jedoch notwenig das Stitionarkontakten. urn dort 

Gas abzudlchtcn, so Se?gescUoSl™^^^ wobei der Vorgang fur 

mal erforderUch ist, wenn Fett auf den Kont^e"^ rrbeweelichen Kontakte durch zwei Malteserkreuz- 

gegeben wird. wobei dieser Vorgang umrtSndUch ist Jl« be^^J^i^^^ d°^^se organisiert ist. daB die be- 

undzueinermOhevo enli^d^g^^ » i^^KonXzunSchstvondenStationarkontak- 

Die japamsche Offenlegungsschnft 49 126/19// oe ^^^^^ ntiekeit des ersten Malteserkreuzmechanis- 

trifft eine I^istungs-AnppfsteU^wecAsdyori^^^^^ jSS^S^ u^d 5!e aufSese Weise abgeho-. 

der RoUenart. welche^einen RoM^JJ^ontakt voUend^^ SI JSE K^takte sodann zu den nachsten, 

urn den Naditeil des oben beschnebenra gasgeschflte- J^^J^Xtiontokontakten durch -ratigwerden 
tenTVpszuvermeidenundder mausreichender^^^^^^ 30 J^^-^JS^J^JJ^JSMechanismus bewlgt 

die Erzeugung vom Metallstaub aufgnmd des Gleitver- des ^««^^fSSeito^ arbeitet 

schleiBes dS herkSmmlichen Schlerfkontakte vermei- ^.^te^Sen Kontakte zu schHe- 

selbst bei den. T^P der Rollenkontakte ist es Jf-f^So2^ 
ebenso schwierig. den VerschleiB aufgrund des 35 ScMerf^^ 

-Ron-.Vorgangs wesentUch zu unterdrflcken und be. ^^^^J^^J^^S^^^^^^^^ aufgnmd von Ver- 
Vorrichtungen und Enteitenjie Le W^tm^al- ^£^™^„''^,^denSontaktartenlrzeugt 
ter.welchefOreineiihaufigen Wechselbenotigtw«^^^^^ dSercuTSSkeit in der Isolation gesteigert ist 
ist es extrem schwer. die Entstdiung von MetaUstaub Vermeidung von MetaU- 

aufgrundvonVerschleiBauszusdialt«t . 40 ^^^^X^^ V^sSV Lebensdauer der Kontakte 

Aufgabe der Erfindung ist es. die oben beschnebenen ^^"^J^^^^^^ SchHeBlich ist der gesamte 
Nachteile zu vermeiden und emen Le«bangS:St2en^ aSSu dSl^sS-Anzapfumschalters durch die 
ttS.£c.lS^^^^^^y^?^ ^Si^^ungderSteuUrveMtnure^erNutauBe^t 
von Metallstaub-BUdung wahrend des Stufen-Wechsel- 45 "^^^Pg^^i „den wird nun eine bevorzugte AusfOh- 
vorgangesermoglicht • , »inpn T ei. rumrsfbrm der Erfindung im einzetoen unter Bezugnah- 

stu^^lSS— r^f^e^M^^^^^^^^ Tafce^ungenW. 
Ssl^r^ViSr^oTMeS^^^^^ - gg^tSnAufriBschniUeinerAusfOhrungsfonnder 

dadurcherreichtwerden daB ein L^-W^" Sg^er^oSS^^ 

schaltervorgesehen wird. der erne Vielzahl von Stetio- ""S-f'^f "^^Yagramm der Arbeitsfolge der Ausfuh- 
narkontaktenaufweistdieoperativmitdenAnzapfwin- 55 ^'ff^^'^^^^XT^der 2^ 

stet ist, in welches ein Getriebe eingreift. die bewegh- ^aB Flg. 14; , . yiv.xiV cemaB Fie. 13. 

der Kontakte Sf^'T'^l^^y'^^^f^^^ "^Simd 16 DarsteUungen zur Erlauterung der ge- 
Sr'^S^S^.- ISLStul^^^ mS^amen Wirkungsweise des bewegUchen Kontakts 
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und der Nutensteuerkurve, welche mit einer Nut im 
Zusammenhang mit dem Stationfirkontakt vorgesehen 
ist 

Eine AusfQhrungsform gemaB der Erfindung wird zu- 
nUchst unter Bezugnahme auf die Fig. 1 bis 16 beschrie- 
ben. In den Fig. 1 und 2 ist mit dem Bezugszeichen 1 ein 
Obertragungsmechanismus beschrieben, der wirksam 
mit einem elektrischen Antriebsmechanismus (nicht ge- 
zeigt) verbunden ist und ftir eine Drehung zum Heben 
Oder Senken eines Abgriffs in Abhangigkeit mit der 
Veranderung einer Referenzspannung geeignet ist Eine 
Antriebswelle 2 aus isolierendem Material ist mit dem 
Transmissionsmechanismus 1 uber eine Kupplungswel- 
le verbunden und zur Obertragung deren Drehung aus- 
gebildet Das Bezugszeiclien 3 bezeichnet einen Indika- 
tor zum Anzeigen eines spater noch zu beschreibenden 
Umschaltbetriebes aufgrund der Antriebskraft, welche 
von der Antriebswelle 2 zu einer extemen Einheit Ober- 
tragen wird. Der Indikator 3 ist mit einem Schauloch 
Oder Schaufenster in einem Bereich nahe dem Obertra- 
gungsmechanismus 1 ausgebildet, um von auBen dessen 
Betriebsbedingungen beobachten zu konnen. Der erste 
Malteserscheibenmechanismus wird durch Scheiben 
und Elemente 4, 6 und 7 und der zweite Malteser-Schei- 
benmechanismus durch Scheiben und Elemente 5, 8 und 
9gebildet 

Der erste Malteser-Scheibenmechanismus wird zu- 
nSchst im nachfolgenden beschrieben. 

. Das Bauteil 4 ist ein Malteserkreuz-Antrieb (Gene- 
ver-Drive), der betrieblich mit der Antriebswelle 2 ver- 
bunden ist, um im Uhrzeigersinn oder gegen den Uhr- 
zeigersinn in Abhangigkeit von der Tatigkeit des exter- 
nen, elektrischen Antriebsmechanismus in dessen Hebe- 
oder Senkrichtung zu drehen, Eine Vielzahl von Stiften 
4a, 4b, 4c und 4c/ zum Antreiben der Malteser-Scheiben 
(A) 6 und (C) 7 sind auf der Oberflache des Malteser- 
kreuz-Antriebs ^^4^4 angeordnet, so daB die Stifte 4c 
und 4d an seiner hinteren Fiache an Stellen in Winkeln 
von 180° bezOglich der Anordnung der Stifte 4a und 4b 
auf seiner Vorderseite liegen. Die Stifte 4a und 4b trei- 
ben das Malteserkreuz (A) 6 und die Stifte 4c und 4Jdas 
Malteserkreuz (C)7 an. Wenn der Malteserkreuz-An- 
trieb 4 kontinuierlich in einer Richtung oder in der 
umgekehrten Richtung gedreht wird, kOnnen bei diesem 
Aufbau die Malteserscheiben (A) 6 und (C)7 abwech- 
selnd durch die Stifte 4a. 4b und 4c; 4flr gedreht warden, 
welche symmetrisch in Winkeln von 180" angeordnet 
sind 

Ein Malteserkreuzantrieb (B)5 ist ebenfalls mit der 
Antriebswelle 2 verbunden, um gleichzeitig mit dem 
Malteserkreuz-Antrieb A 4 gedreht zu werden. Wie 
oben im Zusammenhang mit dem Malteserkreuz-An- 
trieb (A) 4 beschrieben word en ist, ist eine Vielzahl von 
Stiften 5a. 5^, 5c und 5d zum Antrieb der Malteser- 
kreuzscheiben (B)S und (D)9 an der vorderen und hin- 
teren Fiache des Malteserkreuz- Antriebs (B)5 in einer 
symmetrischen Anordnung in Winkeln von 180° ange- 
bracht, so daB die Stifte 5a, 5b und 5c; 5d abwechselnd 
die Malteserscheiben (C)Sund 9 antreiben kdnnen. 

Wenn die Antriebswelle 2 in einer Richtung um 180° 
gedreht wird, werden die Malteserscheiben ^^4^5 und 

(C) 8 durch die Stifte 4a und 4b des Malteserkreuz- An- 
triebs (A)4bzw, durch die Stifte 5a und 5^ des Malteser- 
kreuzAntriebs (B)5 in einer vorbestimmten Zeitfolge 
angetriebea Die anschlieBende Drehung der Antriebs- 
welle 2 um 180° treibt die Malteserscheiben (C)7 und 

(D) 9 mittels der Stifte 4c und 4ddes Malteserkreuz-An- 
triebs (A) 4 bzw. der Stifte 5c und 5</des Malteserkreuz- 



Antriebs (B)5 in der vorbestimmten Zeitfolge an. Die 
Scheiben (A)S und (C)7 haben innere, kreisfSrmige 
Ausnehmungen, deren innerer Umfang mit einem In- 
nenzahnkranz ausgebildet ist, in welche drehbare Zahn- 
5 rader 10 bzw. 12 eingreifen. Mit den Zahnradem 10 und 
12 sind Drehwellen 11 bzw. 13 aus isolierendem Materi- 
al direkt gekoppelt, welche dazu dienen, die Drehungen 
Ober die Isolationswellen 16 auf die beweglichen Kon- 
taktelemente 17 der Hauptstufenschalter auf der gerad- 

10 zahligen Seite und der ungeradzahligen Seite zu tiber- 
tragen. Die Isolationswellen 16 sind, wie in Fig. 1 ge- 
zeigt, zwischen den entsprechenden beweglichen Kon- 
taktelementen 17 auf den geraden und ungeraden Sei- 
ten der entsprechenden Phasen eirigesetzt, um dadurch 

15 den Isolationszustand zwischen den entsprechenden 
Phasen zu gewahrleisten. In den Zentralbereichen der 
Malteserscheiben (B)S und (D)9 sind zylindrische Ele- 
mente eingesetzt, so daB das innere zylindrische Ele- 
ment der Malteserscheibe (B)S einen AuBendurchmes- 

20 ser aufweist, der kleiner ist, als der des auBeren zylindri- 
schen Elementes der Malteserscheibe (D)9, wobei ein 
Innenund ein AuBen-Antriebs-Isolationszylinder 14 und 
15 mit diesen inneren bzw. auBeren zylindrischen Ele- 
menten verbunden sind, um zusammen mit den Maltes- 

25 erscheiben (B) 8 und (D) 9 drehen zu kOnnen, An den 
Antriebs-Isolationszylindern 14 und 15 sind drei Paare 
beweglicher Kontakteelemente 17 fOr den Hauptstufen- 
schalter an den geradzahligen und ungeradzahligen Sei- 
ten in vorbestimmten Abstflnden befestigt, um damit 

30 einen 3-Phasen-Aufbau zu bilden. 

Der Absatz der beweglichen Kontaktelemente 17 soil 
nun anhand der Fig. 13 bis 15 beschrieben werden, wel- 
che die Konstruktion von einem einzigen beweglichen 
Kontaktelement darstellt, welche an dem auBeren An- 

35 triebs-Isolationszylinder 15 des Hauptschalters ange- 
bracht ist Der innere Antriebs-Isolationszyiinder 14 und 
ein beweglicher Kontakt 23 eines Nebenschalters haben 
im wesentlichen den gleichen inneren Aufbau wie der 
Isolationszylinder 15 und die beweglichen Kontaktele- 

40 mente 17, ausgenommen hinsichtlich eines geringfflgi- 
gen Unterschiedes in ihrem Befestigungsaufbau. 

Das Bezugszeichen 17a bezeichnet eine Vielzahl von 
beweglichen Kontaktpaaren, wobei jedes Paar einen 
oberen und einen unteren Kontakt umfaBt, welche der- 

45 art angeordnet sind, daB sie einen stationaren Kontakt 
24 und einen KoUektorring 17£/umklammern. 

Eine Vielzahl von Schleiffedern 17c sind fQr die ent- 
sprechenden beweglichen Kontakte 17a vorgesehen, 
um einen Kontaktandruck auf die beweglichen Kontak- 

50 te 17a auszuOben, der fflr den StromfluB erforderlich ist 
Ein Tragerelemente 17/dient der Halterung der beweg- 
lichen Kontakte 17a und wird durch lineare Lager 17/r 
fur eine Bewegung nach oben und unten gefflhrt,jwelche 
an beiden Seitenflachen der Innenseite eines Gehauses 

55 17e befestigt sind. Eine Drehwelle 17 ist im oberen und 
unteren Bereich durch Lager 17ydrehbar gehaltert und 
Nockenfolger 17^ sind an der Drehwelle 17 h in symme- 
trischen Lagern in Wmkein von 180° befestigt, welche 
im Drehen in einer Nut einer Steuerkurve i7b gefUhrt 

60 sind, wie aus Fig. 15 zu sehen ist 

Die Nut weist bei jeder Drehung um 90° einen Maxi- 
malversatz auf, um die beweglichen Kontakte 17a in die 
obere und untere Richtung zu bewegen, wie in Fig. 15 
gezeigt ist Das Gehause 17e ist an dem Antriebs-Isola- 

65 tionszylinder 15 in der in Fig. 13 gezeigten Weise befe- 
stigt, so daB der bewegliche Kontakt 17a von einem 
Stationarkontakt zu einem anderen Stationarkontakt 
bei der Drehung des Antriebs- Isolationszylinders ge- 
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an einer Tielzahl von IsolatJonssauIen 23 angebracht. Jl/^P/^X ? die Malteserscheiben 

welche kreisfannig in bestimmten Absttoden 4*4d .md 5b gedreht. 

derangeordnetsindundimoberenundun^^B^^ 5 g^^^jP^f/^wL^g^ Flachen der Nlalteser- 

durchHalteelementeSOundSlgetragenwerden. jT^^nf^be ?AM bzw rB)5 angeordnet sind, wenn 

Als nachstes wird im folgenden der Neben«^t«- g^'CarfsteuS^auf^^^ 

beschriebea Die Malteserkreuzsche.be (D) » besittt Kff S irt der <Me geradz^iige Seite betref- 

ne Vorderseite und drei Antriebsstifte 9a. 9b und 9ft S^«Seh dM^rwSefte L^en vriedergegeben. 

welche in einemUmfangbereich der Vord^^eitemige. ,o we^^^^^ 

ordnet sind. wobei der Stifte 9a m der Mitte »nd d e ^^^^\°]'«"^JS^Ss^uVn^u^ 

Stifte 9b sich zu dessen beiden Seiten befindea D e f o^^^^^ starten. die Malteser- 

Anordnung der Stifte 9a und 9b ist so getroffen. daB sie gen Seite anf^igUch ^^^^ „^ 

nutdenSteUen der drei Ausnehmunge^^^^^ f^^,,ifl^^L.rLrBlN.ScU z« beendea 

fen, welche in emer Malteserkxeuzscheibe ffi) « ausge- is ^.^'^f'^teseSiben (C)7 und (D)9 werden wShrend 

bndet sind. sobald diese miteinander eingrerfen soUen. J'^flf *f|^sXtt^^^^^ statjonSr gehalten, da 

Die Malteserscheibe (^18 bes trt emen eren um- gl^^ ^^^dSriSsindlmnat^^ 

IaufendenR^diniteinemB«r«c^de^ J:£'dfe MXese^cheibi (C)7 und (D)9 gedreht 

rad ausgebildet is^ das wiederum in em Z^aa m weroc i Malteserscheiben MJS und fflJS werden statio- 

eingreiftumdieDrehungderMdteseniche.be(E;i8^^ 20 ""^"Jlj^Xr^e m und 

Obertragen. Das Zahnnd 20 fat <^b«- Mem T^^^ /gy^ ^^9 weVden soSt abwechselAd gedreht Die 

ernes Gabelelementes 19 verbundci^ das sich unte Aalb ' /^^.l^^^^^ /p, for den Nebenumschalter wird 

des Zahnrades 20 befindet Die Mdteserscbeibe (E;18 J^f^^^JXe^SX^^ 

und das Gabelelement 19 sind f^^^'^^^^^Z t^lt^ge£^^ ^<^ den Wechselvorgang 

WeUe 32 fOr eine entsprechende Drehung angebradht 25 ten ^■age georeni, um 

unddasGabelelementl9istnuteinerAusnehmAmg^l9^ ''^'SSvCThmtnis zwischen den Malteserkreuzan- 

versehen, deren Form der Form der ^entralenAu^^ t^^^AuSm und den Malteserscheiben (A)6 

mung 18a der Malteserscheibe ^4^^ ^erK^ schS SJ^S wahSdder Betriebsperiode.dJx.indenregel- 

das Gabelelement 19 zusammen mit der Malteserscliei ^ „ in Fig. 4 gezeigt. welche den 

Sfurchmit einem stationSren Kontakt 28 und emem 2 
KoUektor23einKDntaktzubringenodervondi«e^^^^^^ XSifiTgedreht Aufgrundder DrehungderMalte- 
trennen.Mit22sinddreiPaarevo^ Antnebsplattenbe- fi^g^^'j^t^^s;^^^^^ 

zeichnet. an welchen die beweghchen Kontakte » m ^^^^^^^SfA^^^ der Malteserscheibe (A)6 
vorbestimmten Abstanden zwischen diesen befestigt 40 ^f^'Pf^'^^^^^ 

sindundvondeneneinesihrer Endenaad^^^^ KaAufS^dTes^Drehung der Malteserscheibe 

ment befestigt ist, so daB die bewegluAen &nt Jcte ^ Innenzahnkranz. das Zahnrad 10 und 

zudenanderenbenachbarte^stotionfirenKontafo^^ SieLSi^riTirderbeweglichenKontaktelemem^ 
infolgederDrehungdesGabelelements l9vas^obM der bewegUche Kontakt 17a wird von 

werden kami. Eine ViebaM von stationinsn KontJrt«^ 45 «^^J^on^ KoUektorring ild 

28 ist an der Isolationssaule 29 angebracht. wie aus ^^Uon^en jo^^ ^^^^^^^^^ ^ ^^^^^^^ 
Eg.2zusehenist /i-r Qt«iPrlairve 176 eetrennt Dieser Zustand wird m 

line detaiUierte Darstellung der beweghchen Kon- der ^^^^^^^^^^ (i) wiedergegeben und in 
. takte23desNebenschalterswirdhierbeiweggelassen. ^^^^'l^!^!^^^ T^' 

daderAufbauimwesentUchendergleicheistwiederje- so ^*5^S\^St^g^^ Malte- 
nige der beweglichen Kontaktelemente 17 des Haupt- J^^^^^f^XfZ Stift 5b des Malteser- 
schalters. ausgenommen. daB ein Gehause 23d an der ^^^^^^STjI/s inchron miteihander in die Aus- 
Antriebsplatte22befestigtist . u.r. Sunsra der Malteserscheiben 6 bzw. ^B^^ 

Die Betriebsweise des Leistungs-Stufenschalters ge- ™^8en i / ,^ 

maflderBrfindungmitdemobenbeschriebenenAufbau 55 ""^^"I'^^^if/"^^^^^^ Kontakt- 
wirdnumnehranhandderRg.3bisl2erteutertDad^^ JrnteT' ^ de^SdTn. b^^^^ 
Betriebsweise des Hauptschalteis und die des Neben- g^^^f ^J^^^Xben und dort in einer regulHren U- 
schalteraimPrinzipimwesentiichendieglwd^eu^W^^ S^SJi^ten wSchrdurch den ZustandOI) in Flg.3 
die ausfOhrli«ihe Analyse nur m bezug auf den Haupt- J^f Rg. g gezeigt ist Beim nJchsten 

schaltergegeben. - u ui f™si, tjrhritt ^reift der andere der Antriebsstifte 4d m die 

Fig.3isteinDiagramni. dasdenBemebsabteufwah- ^clmtt p-e^ der^oe^^^^^^^ 

rend der Periode des Wechsels einer Stufe wiedei^^t ^I^^esf ™ STote Steue^^^ 176 der be- 
wobeiMittdoder^Qementeim Antnebssystemaijder ^^^jf^^^^^J^'^S^^^^^^^ dreht sich dann simul- 
linken Seite des Diagramms beschneben smd und die YJ^^'^^lT^^l'^^^ Kontakt mit dem beweglichen 
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ren. welche durch den Zustand (III) in Fig. 3 dargestellt 
ist Die Malteserkreuzantriebe (A)^ und (B)5 drehen 
welter (dh. eine Leerlaufdrehung) um 180' gemaB Fig. 7 
und halten in einer regularen Lage der Anzapf-Nummer 
(n 1) unter Vollendung des Anzapf-Wechselvorgangs in 5 
einem Schritt an. 

Der Anzapf-Wechselvorgang bezQglich der Anzapf- 
stellen der ungeradzahligen Seite des Hauptanzapfum- 
schalters ist im vorgehenden beschrieben, die Beschrei- 
bung des Anzapf-Wechselvorganges in bezug auf die 10 
Anzapfstellen der geradzahligen Seite des Hauptum- 
schalters ist im wesentlichen gleich zu der der ungerad- 
zahligen Seite, so daO deren Eriauterung hier entfallen 
kann. Es wird jedoch bemerkt, daQ bei dem Anzapf- 
Wechselvorgang der geradzahligen Seite die Malteser- 15 
scheibe (E) 18 fur den Nebcnumschalter und das Gabel- 
element 19 in ahnlicher Weise zu dem Anzapf-Wechsel- 
vorgang der beschriebenen ungeradzahligen Seite und 
die Utigkeiten des einen Antriebstiftes 9a und der zwei 
Antriebstif te 96 der Malteserschelbe (D) 9 in der reguia- 20 
ren Lage arbeiten. Dieser Zustand wird nun anhand der 
Fig. 8 bis 12 beschrieben. 

Fig. 8 zeigt einen Zustand der regularen Lage, in wel- 
Cher der bewegliche Kontakt 23 geschlossen ist Wenn 
sich die Malteserscheibe (D)9 dreht, wird gemaB Fig, 8 25 
der Antriebsstift 96 in Eingriff mit der Ausnehmung der 
Malteserscheibe (E) 18 und dreht diese um einen vorbe- 
stimmten Winkel in Pfeilrichtung. Die Drehung der Mal- 
teserscheibe (E) 18 wird auf den extemen Zahnkranz, 
das Zahnrad 20 und die Steuerkurve 236 ubertragen, 30 
wodurch der bewegliche Kontakt 23a von dem stationa- 
ren Kontakt 28 und dem Kollektorring 23e gemaB Fig. 9 
getrennt wird. Bei diesem Vorgang kommen die zentra- 
le Ausnehmung der Malteserscheibe (E) 18 und die Aus- 
nehmung des Gabelelementes 19 in Ausrichtung mitein- 35 
ander in einem Umstand, bei welchem die Malteser- 
scheibe (E) 18 und das Gabelelement 19 durch den An- 
triebstift 9a synchron betatigt werden. Im Zusammen- 
hang mit der Drehung der Malteserscheibe (D)% wer- 
den die Malteserscheiben (E) 18 und das Gabelelement 40 
19 zusammengedreht und das bewegliche Kontaktele- 
ment 23 wird simultan bewegt, wie in Fig. 10 gezeigt ist 
Die Malteserscheibe (D)S dreht weiter und die bewegli- 
chen Kontaktelmente 23 werden zu dem benachbarten 
Kontakt 28 bewegt wobei wahrend dieses Vorgangs 45 
der bewegliche Kontakt 23a den geaffneten Zustand 
beibehalt, so daB hierbei keine gleitende Bewegung 
Oder Tatigkeit gemaB Fig. 11 erfolgt 

Die weitere Drehung der Malteserscheibe (D)^ wird 
auf die Malteserscheibe (E)\^ und sodann auf den ex- 50 
ternen Zahnkranz, das Zahnrad 20 und die Steuerkurve 
236 in dieser Reihenfolge Obertragen, um dadurch den 
Kontakt zu flieBen und den gesamten Anzapfstellen- 
Wechselvorgang zu vollenden, wie dies in Fig. 12 ge- 
zeigt ist 55 

Wie oben anhand der Fig, 3 bis 12 beschrieben wor- 
den ist werden die beweglichen Kontakte vor dem Be- 
ginn des Bewegungsablaufs von den stationaren Kon- 
takten und den Kollektorringen oder den Koliektoren 
einmal getrennt und sodann zu dem benachbarten, sta- eo 
tionSren Kontakten bewegt Nach dem Erreichen der 
benachbarten, stationaren Kontakten werden die be- 
wegliche Kontakte geschlossen. Diese Vorgange wer- 
den bei jedem Anzapfstellen* Wechselvorgang ausge- 
fOhrt 65 
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PatentansprOche 

1. Leistungs-Anzapfumschalter. mit einer Vieizahi 
von operativ mit Anzapfwindungen eines Transfor- 
mators verbundenen Stationarkontakten und mit 
die Stationarkontakte berOhrenden, beweglichen 
Kontakten, dadurch gekennzeichneti daB die be- 
weglichen Kontakte durch einen ersten Malteser- 
kreuz-Mechanismus gedffnet werden, wenn diese 
bewegt werden sollen, wobei der erste Malteser- 
kreuz-Mechanismus mitScheiben ausgebiidet ist in 
welche drehbare Getriebeeiemente eingreifen, und 
die beweglichen Kontakte von den Stationarkon- 
takten durch eine Steuerkurve zum Offnen und 
Schlieflen der unmittelbar mit den Getriebeele- 
menten verbundenen Kontakte abhebbar sind, daB 
die auf diese Weise abgehobenen beweglichen 
Kontakte durch einen zwei ten Maltese rkreuz-Me- 
chanismus zu den benachbarten Stationarkontak- 
ten bewegbar sind und daB die beweglichen Kon- 
takte sodann durch den ersten Malteserkreuz-Me- 
chanismus in Kontakt mit diesen Stationarkontak- 
ten bringbar sind 

2. Leistungs-Anzapfumschalter nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerkurve eine 
Nut aufweist, in welche eine Vieizahi von Nocken- 
folgen angreift, welche operativ mit den bewegli- 
chen Kontakten derart verbunden sind, daQ diese 
auf- und abwarts bewegbar sind. 

3. Leistungs-Anzapfumschalter nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daQ der erste Malteser- 
kreuz-Mechanismus mit einem Malteserkreuz-An- 
trieb und Malteserkreuz-Scheiben versehen ist 
welche durch den Malteserkreuz-Antrieb intermit- 
tierend antreibbar sind 

4. Leistungs-Anzapfumschalter nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet daB der zweite Malteser- 
kreuz-Mechanismus einen Malteserkreuz-Antrieb 
und Malteserkreuz-Scheiben aufweist, welche 
durch den Malteserkreuz-Antrieb intermittierend 
in einem Wirkzusammenhang mit dem Malteser- 
kreuz-Antrieb des ersten Malteserkreuz-Mecha- 
nismus antreibbar sind. 

5. Leistungs-Anzapfumschalter nach Anspruch 4, 
dadurch gekennzeichnet, daQ eine der Malteser- 
kreuz-Scheiben des zweiten Malteserkreuz-Me- 
chanismus in eine Malteserkreuzscheibe eines Ne- 
ben-Anzapfumschalters eingreift 
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ABSTRACT: 

A power tap changer has a first Maltese-cross mechanism for opening the 
moving contacts from stationary contacts before the movement of the moving 
contacts in conjunction with control elements (into connection with control 
elements), and a second Maltese-cross mechanism for moving the moving contacts 
to adjacent, stationary contacts. The first and second Maltese-cross 
mechanisms are each provided with Maltese-cross drives and Maltese discs which 
are driven intermittently by the corresponding Maltese-cross drive (Geneva 
drive). 
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